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FRICO
 FC Building (FCBA) / Building Pro (FCBPA)

Paikallisohjaus:

-
Järjestelm

ä ohjaa puhallusnopeutta portaattom
asti sisä- ja ulkoläm

pötilan ja näiden m
uutosnopeuden sekä oven käytön perusteella.

o
O

vi kiinni -tilanne:

§
Laite on seis tilassa

o
O

vi auki -tilanne

§
O

ven avautuessa koje käynnistyy valitulle puhallusnopeudelle.

RAU
 ohjaus:

-
Järjestelm

ä saa käyntiluvan rakennusautom
aatiojärjestelm

ästä (RAU
) potentiaalivapaana kärkitietona: avoin kärki = lupa käydä.

-
Järjestelm

ä voi toim
ia paikallisohjauksen m

ukaisesti. Vaihtoehtoisesti puhallusnopeutta voidaan ohjata RAU
:n analogiaviestillä (0-10 VDC).

-
Järjestelm

ästä saadaan RAU
:lle potentiaalivapaana kärkitietona yleisvikahälytys ja käy -tieto.

Järjestelm
ä:

-
Puhallusnopeuden ohjaus portaattom

asti (m
yös analogiaviestillä ohjattaessa)

-
   Suojaustoim

innot, kuten yli-/aliläm
pövalvonta, aina aktiivisia.
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